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Dynamique(s) de descente pour 'optimisation multi-objectif
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Certains problemes d’ingénérie, notamment en optimisation de forme, peuvent se présenter sous
la forme d’un probléme multi-objectif, ou plusieurs fonctions doivent étre minimisées. Ces
dernieres années, il a été proposé un analogue de l’algorithme du gradient pour trouver des
équilibres de Pareto a ce probleme.

Nous présenterons dans un premier temps la dynamique continue correspondant a cet algorithme,
inspirée de la dynamique de la plus grande pente, dont les trajectoires convergent vers des
équilibres de Pareto. Dans un second temps, nous modifierons cette dynamique en y introduisant
un terme inertiel, et nous verrons que les trajectoires associées convergent aussi vers des équilibres
de Pareto. Tout l'intérét de cette dynamique inertielle est, qu’apres une discrétisation en temps,
on obtient des algorithmes de gradient accélérés, “a la Nesterov”.
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