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Problème de contrôle optimal de temps et de consommation minimale pour
un avion contraint en phase de montée.
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Cette étude s’intéresse au problème de contrôle optimal d’un avion en phase de montée, voir [1],
sous un critère mixte de temps et de consommation. Le problème est modélisé sous la forme
de Mayer avec un contrôle de dimension deux dont les dépendances sont affine pour l’une des
composantes et quadratique pour l’autre. Des contraintes d’états relatives à la structure de
l’appareil et aux procédures actuelles sont également prises en compte. Une étude basée sur le
principe du maximum, voir [2], est réalisée de façon à déterminer les extrémales candidates à
former la trajectoire optimale. Une analyse numérique utilisant à la fois les méthodes directes,
voir [3], et indirectes, voir [4], est ensuite menée. Dans cette analyse, nous étudions le lien
existant entre les deux familles de méthodes. Nous concluerons par une synthèse des différents
profils de commande.
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